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(57)【要約】

【課題】各車輪の制御と、車体の傾斜制御または操舵輪

の制御を組合せることで、運転者の意志や嗜好を走行状

態により精密に反映させることができる電気自動車を提

供する。

【解決手段】運転者が着座する着座部と、前記着座部の

前方に配置され操舵機能を有する一つの前輪と、前記着

座部の後方に配置される二つの後輪と、前記前輪または

後輪のうちの少なくともいずれかの駆動輪を回転させる

駆動手段と、前記駆動手段による前記駆動輪の回転数お

よび／またはトルクを制御する制御部と、を備え、前記

着座部は、地面より、前記後輪の直径よりも低い位置に

設けられ、前記着座部の傾きにより前記前輪の操舵角の

制御を可能とした。

【選択図】図１
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