
JP  2021-187434  A   2021.12.13

(57)【要約】

【課題】下肢に左右非対称の機能障害を持つ運転者を主

な対象として、麻痺側の下肢の筋力負荷を一定程度下げ

、健常側の下肢の筋力負荷を一定程度上げることで麻痺

側の下肢にリハビリ効果をもたらす、下肢機能障害用自

転車を提供する。

【解決手段】クランクレバーと、クランクレバーが固定

されたスプロケットと、を備え、クランクレバーは、ス

プロケットの中心から偏心した位置に固定され、その偏

心量によって、クランクレバーの踏込力を調整可能とし

、また、その偏心角によって踏込力の位相を調整可能と

した。さらに、スプロケット、及びチェーンホイールと

係合するチェーンに張力を付与するチェーンテンショナ

ーを備え、このチェーンテンショナーは、並列する三つ

のガイドホイールを有し、三つのガイドホイールのうち

、中央の一つと、両端の二つは逆方向に付勢される。

【選択図】図１０
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